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N WORLD

Escala Global.

Londres

Miami

N.World representa hoy uno de
los principales grupos

! b » NMUIEADCHL)
entros NcARSH

empresariales independientes % ‘,.-;g?;;’g:a
de capital 100% espaiiol. 5. Bilbao:
" Pamplona

Con presencia global, ejecut’_a’thos
proyectos en 20 paises a traves
de nuestras 6 oficinas
internacionales y nuestros 8
centros de Nearshore, con
especial foco en Europay
Ameérica.

+1600 | +75M +130 6+20

Profesionales | FY22 Bdgt , Clientes Geografias



UMIBOTSy NWORLD

We are one. Un ecosistema Unico, con una Unica vision.

Conocimiento.
Ayudamos a nuestros clientes
aportando conocimiento

Personas.

. Potenciando siempre al talento

N Talent.

N Innovation. B28
INFRAESTRUCTURE
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UMI-

Robética para revolucionar el reparto diario de productos
de mercado a hosteleria y domicilios particulares

traslada la compra de productos frescos

COMO FUNCIONA UMI-MARKET:



Caracteristicas del
vehiculo y tecnologias
aplicadas
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| aplicadas




Caracteristicas del
vehiculo y tecnologias
aplicadas
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Pantalla QR

Caracteristicas del
vehiculo y tecnologias
aplicadas
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Pantalla,
iInformativa

Caracteristicas del
vehiculo y tecnologias
aplicadas




UMIBOTS

CARACTERISTICAS TECNICAS

Seguridad y
conduccion remota

O Velocidad parametri-

1578

ESPECIFICACIONES TECNICAS:

Dimension

Patencia del motor
Bateria

Velocidad

Autonomia de la bateria
Carga util maxima

Tipo de suspension

1108x650x660mm

22W*2

24V, 30

10 km/h méximo

6-8 horas

100kg (personalizable)
Suspensién independiente
de doble brazo

Diametro de rueda
Distancia entre ejes
Soporte del sistema
Alimentacion eléctrica
Capacidad de la bateria
Tipo de sensor

Protocolo de interfaz

330mm

560mm
WIN/ROS/UBUNTU/APOLLO
24V/12/5V

24V

Realimentacion de velocidad
Realimentacién de angulo
Protocolo CAN

zable en funcion de la
Zona por la que
transita, condiciones
climatoldgicas, etc.

# Sofware control de

flotas para gestionar
varios UMI-MARKET al
mismo tiempo y la
interaccion entre ellos.

® Posibilidad de afadir

conduccion remota y
controlarlo en
tiempo real.

Marketing y
promocion

@ Muestra diferentes

I' tipos de publicidad

: lanzando mensajes
| acusticos y visuales
| desde la propia

I pantalla.

|

® Capacidad de

I interaccion entre el

I usuario y el robot en
: tiempo real.

® Posibilidad de
grabar imagenes del
entorno del vehiculo
en tiempo real.

[
[
[
]
I manera autdnoma
[
[
[
(U]

Sostenibilidad
y energia solar

® Recargade

baterias por medio
de energia solar.

El robot se carga de

cuando se gueda
sin bateria.

Posibilidad de
contar con varias
baterias para ser
reemplazadas una

vez estas se agotan.

Sistema
antivandalismo

® Monitorizacion en

I' tiempo real de la
recogida de los

| pedidos.

ﬁ Activacion de camaras
interiores mediante
giroscopio al detectar
maovimientos, perdida
de contacto con e
suelo, golpes, etc.

|

|

|

I

I

I

® Aviso por hurto
mediante geolocaliza-
cion en caso de salida
de la ruta establecida.



I FUNCIONAMIENTO




UMIBOTS

ARQUITECTURA INTERNA

[ CPU

I

Controlador VCU

Motores

LiDAR 3D

Moédulo 4G

A

@

g CPU

Sistema de control de navegacion:

Procesado de mapa de puntos LiDAR 3D
Envio de datos a internet, control por internet
Control de motores

\ Procesado de datos GPS-RTK

J

Controlador VCU
e Control intermedio de motores con CPU




Navegacion auténoma mediante tecnologias GPS-RTK
y escaner 3D LiDAR
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Plataforma de control Elliot Cloud para gestion de vehiculo
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